
Δείκτες	απόδοσης	
συνήθεις	τρόποι	μηχανικής	φόρτισης	

ράβδος	σύνδεσης	:	καθαρός	εφελκυσμός	(εμβαδόν	διατομής)	
	
κολώνα	:	καθαρή	θλίψη	(εμβαδόν	διατομής)		
	
δοκός	:	κάμψη	(γεωμετρία	διατομής	–	ροπή	αδράνειας)	
	
άξονας	:	στρέψη	(γεωμετρία	διατομής	–	πολική	ροπή)	
	
λεπτές	δομές	:	λυγισμός	(γεωμετρία	διατομής	–	ροπή	αδράνειας)	
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ροπή	αδράνειας	διατομής	(ως	προς	άξονα	x’x):	 Ix ' x = y2 dA
διατοµη

∫

r	
πολική	ροπή	αδράνειας:	
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Ελαχιστοποίηση	μάζας	
ελαφριά,	ανθεκτική	ράβδος	σύνδεσης	
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στόχος:	 ελεύθερη	μεταβλητή	

περιορισμός:	

λειτουργικός	περιορισμός	

γεωμετρικός	περιορισμός	

ιδιότητες	υλικού	

Μ =
σ f

ρ
δείκτης	απόδοσης	υλικού:	



Ελαχιστοποίηση	μάζας	
ελαφρύ,	άκαμπτο	πάνελ	
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στόχος:	 ελεύθερη	μεταβλητή	

περιορισμός:	

λειτουργικός	περιορισμός	

γεωμετρικός	περιορισμός	

ιδιότητες	υλικού	Μ =
E1/3

ρ
δείκτης	απόδοσης	υλικού:	
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Ελαχιστοποίηση	θερμικής	απώλειας	
θερμομονωτικό,	άκαμπτο	πάνελ	
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στόχος:	 ελεύθερη	μεταβλητή	

περιορισμός:	

λειτουργικός	περιορισμός	 γεωμετρικός	περιορισμός	

ιδιότητες	υλικού	Μ = λE1/3δείκτης	απόδοσης	υλικού:	
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